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DESCRIPCION DEL CURSO:

El curso de Arquitectura de Computadores y Ensambladores 1, consiste en la
consolidacion de los conocimientos adquiridos en Organizacién Computacional, en
la cual el estudiante conoce la l6gica booleana, las compuertas logicas y los
componentes electrénicos basicos, llevandolos al siguiente nivel, como lo es el
estudio de la arquitectura de los procesadores, principalmente CISC, de la marca
Intel (x86). EI conocimiento de esta arquitectura, sin embargo, termina siendo la
base desde el cual el estudiante conoce y practica el lenguaje ensamblador, como
este lenguaje estructurado sera el medio de comunicacion que tendra con el
hardware. El estudiante adquirird los conceptos que le permitirdn tener esta
comunicacion, principalmente las interrupciones, la administracion de memoria,
buses, registros y el manejo de estos. También se adquirirdn los fundamentos de
la arquitectura RISC y se trabajara de manera practica sobre esta, utilizando
principalmente la plataforma de desarrollo, de naturaleza abierta Arduino, pero no
limitAndose a esta.




OBJETIVOS:

Que el estudiante adquiera conocimientos suficientes de micro
procesadores de las lineas CISC y RISC, comparando caracteristicas
para consolidar criterio.

Que el estudiante conozca los principales procedimientos de manejo y
administracion de buses, memoria, interrupciones, transmisores de datos,
etc.

Que el estudiante conozca la arquitectura basica de un computador
personal, basado en procesador de la marca INTEL, linea CISC.

METODOLOGIA:

Clase magistral impartida 2 veces por semana.
Laboratorio Practico 1 vez a la semana.
Tareas y evaluaciones complementarias
Autoestudio.

REQU

ISITOS:

Es obligatorio aprobar el proyecto para tener derecho a examen final, se
aprueba con 61/100

Es obligatorio aprobar el laboratorio para tener derecho a examen final, se
aprueba con 61/100

Solo se calificaran examenes y proyectos de estudiantes asignados en el
curso. NO se agregan estudiantes a actas

La formacion de grupos para el laboratorio se hara segun indicaciones del
catedratico en clase.

EVALUACION:
Aspecto Valor
3 Evaluaciones Parciales, 14 pts c/u 42

ler parcial, Unidad No. 1, capitulos 1y 2
2do parcial, Unidad No. 2, capitulos 3,4y 5
3er parcial, Unidad No. 3, capitulos 6y 12 y apéndices Ay B

Laboratorio 30
Tareas, actividades en clase y cortos 03
Total de la zona 75
Examen final 25

Nota de Promocién 100




CONTENIDO
Unidad No. 1 Organizacon de CPUs CISC & RISC

1.1 ElI CPU Basico CISC Modelo Von Neumann
1.1.1 Estructura
1.1.2 Bloques funcionales
1.1.3 Tipos de buses
1.1.4 Ciclos de trabajo
1.2 ElI CPU RISC, Modelo Harvard
1.2.1 El microcontrolador 16FXX
1.2.1.1 Estructura
1.2.1.2 Bloques funcionales
1.3 EI CPU Intel 286
1.3.1 Estructurainterna
1.3.2 Colas de trabajo
1.3.3 Buses mejorados
1.3.4 Registros y uso de los mismos
1.4  Plataforma Arduino
1.4.1 Software de usuario asociado
1.4.2 Hardware de soporte asociado
1.4.3 Cuidados de manejo
1.4.3 Tipos de variables y etiquetas disponibles
1.4.3.1Ejercicios

1.5 Método de Administracion de Memoria en Modelo Real
1.5.1 Segmentacién
1.5.2 Registros de segmento y desplazamiento

Unidad No. 2 Software de Desarrollo Asociado a CPUs CISC & RISC

1.1 Modos de Direccionamiento en CPUs Intel
1.2 Comunicacién entre Arduino y la PC 'serial’
1.3 Instrucciones de movimiento, aritméticas y l6gicas en Intel
1.3.1 MOV
1.3.2 ADD
1.3.3 SUB
1.3.4 Ejercicios
1.4 Salidas y Entradas Digitales a Arduino
1.4.1 Pin Mode
1.4.2 Digital read
1.4.3 Digital write
1.4.5 Serial
1.4.6 Ifelse
1.4.7 Ejercicios




1.5 Instrucciones de Salto
1.5.1 JMP
1.5.2 JFlag
1.5.3 Ejercicios
1.6 Salidas y Entradas Analogas a Arduino
1.6.1 Analog READ
1.6.2 PWM
1.6.3 For next
1.6.4 GOTO
1.6.5 Ejercicios
1.7 Instrucciones de Rotacion y Traslacion,saltos complejos en CPUs
Intel
1.7.1 Shift
1.7.2 Rotate
1.7.3 Jabove
1.7.4 JBelow
1.7.5 Ejercicios
Unidad No. 3 Procesos de comunicacion de CPUs CISC, RISC y Atencion a 1/Os

3.1 Polling
3.2 Interrupciones
3.3 Transmision serie
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